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Greske u pakovanju Sigurnosni zahtevi i

Nedostatak radne snage L0giSEIey Rastuéa potreba za ergonomija

brzom i fleksibilnijom

- d . isporukom Zakonodavstvo i
Sve je teze pronadi i zadrzati Ruc_nl rad c§sto g - interna pravila sve
pouzdane radnike za fizi¢ki dovodi do gresaka u vise zahtevaju
naporne i ponavljajuée etiketiranju, .
zadatke, poput pakovanija i pakovanju i slaganju
slaganja. Automatizacija proizvoda — Sto
pomaze da Vasa proizvodnja stvara dodatne

®. : 2 - ergonomsku i
_Trziste zahteva krace rokove g

isporuke i ponekad razovrsne =

bezbednu radvnluxlv;v(‘ ,
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Automatizacija Kolaborativni Potpuno

paletizacije i roboti bez automatizovana
pakovanja ograda skladista

Automatsko slaganje proizvoda u NN

transportna pakovanja zatvaranje, : , - N
oznadavanje i postavljanje na palete Roboti koji bezbedno rade u blizini ljudi,

— bez ljudske intervencije. Smanjuje bez fizickih barijera. Idealan su izbor za
trogkove, ubrzava obradu kompaktne prostore i fleksibilne zadatke

Sistemi sa robotizovanim regalskim
dizalicama koji skladiste i
preuzimaju robu. Povezani su sa

) T ERP sistemima i omogucavaju
porudzbina i elemini$e greske. Tako jer se lako reprogamiraju i premeste po maksimalnu iskori¢enost prostora,

slozene palete se obezbede za potrebi

siguran transport masinom za
pakovanje

brzinu i tacnost

INTEGRACIJA SA POSTOJECIM IT SISTEMIMA
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JAKA Robotics nudi resenje spremno za buducnost za modernu
automatizaciju. Sa kompaktnim, bezbednim i lako programirajucim
kolaborativnim robotima, JAKA koboti omogucavaju proizvodacima i

logistickim dobavljacima da:

- Automatizuju radno intenzivne zadatke poput paletiziranja i depaletiziranja
- Brzo se prilagode promenljivim velicinama proizvoda i formatima pakovanja
- Poboljsajy bezbednost na radu eliminisanjem rucnog podizanja

- Maksimiziraju efikasnost prostora uz rasporedivanje bez ograde B
- Postjgnu brz payracaj investicije (12-18 meseci) uz nisku potroénju,_,

energije i malo odrzavanja

Njihovi ,plug-and-play“'sistemi, ugradeni vid i beZi¢fp podesavanje &ine
: X;:ﬁ’JAKA izuzetnim izborom za kompanije koje traze wfokuflekSIb]Inost]
inteligentnu automatizaciju. e A

. e . . “
. . . . .
. . » PN, D TR a
. * . — . . -

« E: |  _    4'.‘.‘"‘“‘;"‘,"“"““".“;:;‘6"" S ox‘: .
. Kolaborativni roboti su najbrze rastuéi segment u industrijskoj automatizaciji zbog svoje ...
fleksibilnosti, bezbednosti i jednostavnosti koriScenja.
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Zahvaljujuci dugogodisnjoj saradnji sa kompanijom Messersi
Packaging S.R.L. (Italija) mozemo Vam ponuditi:

- Projektovanje, montazu, pustanje u pogon i odrzavanje automatizovanog
sistema za pakovanje

- Obuka Vaseg operatera kao i lokalna podrska nasih tehnicara
- Dugogodiénje iskustvo i reSavanje realnih problema sirom sveta

e . == - -
Sistemi za pakovanje se mogu upotrgbiti u mnogim industrijama:
- Masine za pri¢vrécivanje PP¥ PET trakama (stra;ping machmes) o
% - Masine za omotavanje strec folijonr(wrapping machines) ... """

== - Masine za termoskupljajuce pakovanje (shrink wrappi'ng;ma,t.hi"qég)’;;:“x:{x“xx“;:{
- Masine za navlacenje — pakovanje pomocu elasticne kapuljace (hooding#- .- ..

- LY *
. machines) IR e e — xR PO
> y . . " " P . “ & o~
' - ".“¢‘ “ \




CARNA

ENGINEERING D.O.O.

Nasa saradnja vezano za vertikalna skladista je sa kompanijom
Ferretto Group SPA (Italija) sa kojom saradujemo preko decenije

- Automatski vertikalni sistem skladistenja

- Omogucuje maksimalnu iskoris¢enje visine prostora, cime se stedi na
povrsini i povecava kapacitet

- Zahvaljujuc'.:i automatizovanom preuzimanju i vracanju robe postize se brza
obrada narudzbina, manji broj gresaka i visi nivo sigurnosti u radu
- Sistem se lako integrise sa postojecim ERP i WMS softverima, pruzajuci
*  potpunu kontrola-nad zalihama u realnom vremenu -
\ ' -
»

. \
L \ i *

_./Podrska u svim fazama — od razvoja, dizajnasi-instalacije, preko servisiranja... ..

tokom celog radnog veka T e e

. » . "‘:-"‘:"‘:?T;::“.:‘:,";“ “:‘.“ ‘:‘ e ’:‘

¢ ¢ - .“:“,:*:.'“’»"' u‘;“¢"¢
., - . . 0 o = RS SN .

ro e



STUDIJA SLUCAJA

CARNA

ENGINEERING D.O.O.

TOO' Gauge (USA) — imali su kvalifikovane radnike koji su obavljali repetitivne i

Sl rutinske zadatke — uklanjanje delova sa CNC masina, Cis€enje, susenje i pakovanje. Za to su
Sl bila zaduzena 4 radnika da bi proizveli oko 200 kom dnevno. Uveli su dva robota koji su

preuzeli ove zadatke. Jedan robot radi uz CNC masine dok drugi rukuje lepljenjem na
delovima ekstrudirane plastike

ROI ispod godinu

dana

Povracaj investicije
postignut za manje
od 12 meseci, ali vec
nakon tri meseca
ostvaren je povrat od
50%

Smanjenje broja
radnika za 75%

Sa Cetiri radnika na
jednog operatera koji
nadgleda i odrzava
robota

)

Povecanje
proizvodnje za
100%

Sa 200 na 400 komada
dnevno




ZASTO CARNA INZENJERING? ay CARNA

Decenijsko iskustvo u industrijskoj automatizaciji A
Strucni tim masinskih, elektrotehnickih i1 kontrolnih inzenjera
Smesteno u Srbiji —brz odziv sirom Evrope

NASI PARTNERI IZ SRBIJE: NASI PARTNERI IZ INOSTRANSTVA:

Tri Vekas Automation Trasing Tehnomatik > - Messersi Packaging Ferretto Jaka

Triq!:!.l.. V'EI(/\S @ TRASING

onveyor

Hajde da povezemo vasu liniju sa buducnoscu. Se——
info@carnaengineering.rs | ® www.carnaengineering.com



mailto:info@carnaengineering.rs
http://www.carnaengineering.com/
https://www.jaka.com/en/index
https://trasing.rs/
https://vekas-automation.com/
https://vekas-automation.com/
https://vekas-automation.com/
https://www.trim.rs/
https://tehnomatik.com/sr/
https://messersi.com/en/
https://messersi.com/en/
https://ferretto.com/en/
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